
R endkívül összetett megol-
dások és technológiák al-

kalmazása mellett robotjaink 
könnyen és jól használhatóak, 
valódi segítséget nyújtanak 
üzemeltetôik számára. Innovatív 
fejlesztôi gárdánk könnyen és 
gyorsan képes reagálni a glo-
bális piac diktálta változásokra. 
Robotjainkat a felhasználás és 
funkció szerinti legoptimálisabb 
kivitelben építjük meg az egye-
di igényeket szem elôtt tartva, 
hogy technikai és költség szem-
pontból is a leghatékonyabb 
megoldás szülessen.
■ A járôrrobot önállóan végez 
ôrjáratot kül- és beltéren egy-
aránt. Az ôr beavatkozása nél-
kül dolgozik a számára kijelölt, 
betanított útvonalon. A robot az 
ôr számára ideális munkaesz-
közt jelent, amely a távoli szol-
gálati helyérôl információkat 
szolgáltat részére, miközben le-
hetôvé teszi az adott terület át-
fogóbb felderítését, valamint 
csökkenti a kockázatokat. Az ôr 
bármely pillanatban átveheti az 
irányítást a robottól és egy adott 
helyre irányíthatja adott ese-
mény ellenôrzésére. A robot fej-
lett navigációs rendszerrel ren-
delkezik, melynek révén auto-
nóm módon képes ôrjáratok 

végzésére. Kikerüli az útjában 
levô akadályokat és sztereoka-
merák és szenzorok révén aktí-
van felügyeli a kijelölt területet. 
Kapcsolatot tart a központtal.
■ A fokozott mobilitás és rugal-
masság egyre fontosabbá válik 
a biztonság és védelem terüle-
tén. Például a repülôtereken, 
sportarénákban vagy a gyárak, 
ipartelepek védelmében. A biz-
tonsági rendszerekkel szemben 
jelentôsen megnôtt a „könnyen- 
gyorsan” alkalmazható költség-
hatékony megoldások iránti 
igény világszerte. 
■ A robotok számára nem léte-
zik nehéz vagy kellemetlen fel-
adat. Egyaránt jól dolgoznak a 
veszélyes anyagok (vegyi, bio-
lógiai, sugárzás) közelében 
akár kül- vagy beltéren. Az SG-
MAX járôrjobotja kíválóan kom-
binálja a megelôzés és az ész-
lelés képességét. 
■ A Detektor 2011. 3. számá-
ban mutatkoztunk be a Sentinel 
járôrrobot sajátfej lesz tésû pro-
totípusával. A bemutatkozásunk 
sikeres volt és nagyon sok visz-
szajelzést és hasznos véle-
ményt kaptunk. Az azóta eltelt 
idôben tovább léptünk és kifej-
lesztettük az új járôrrobotunkat. 
A SENTINEL II. – autós nyelven 

szólva – egy „null széria” vagy-
is sorozatgyártásra már alkal-
mas járôrrobot
■ A fejesztése során sikerült a 
járôrrobot fôbb tulajdonságait 
az elsô prototípushoz képest je-
lentôsen bôvíteni és jobbá ten-
ni. Ez az eszköz új külsô meg-
jelenést kapott, megnöveltük a 
sebességét (13 km/h) és moz-
gásának pontosságát, kicserél-
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tük a teljes vezérlését. A 
SENTINEL II.-t valódi terepjáró 
képességel építettük meg. Az új 
belsô moduláris kialakítása le-
hetôvé teszi a speciális alkal-
mazásokhoz szükséges eszkö-
zök könnyû beépítését, illetve 
hozzáillesztését, mint pl. robot-
manipulátor vagy manipuláto-
rok elhelyezését, további speci-
ális kamerák beillesztését, illet-

TECHNIKAI ADADTOK:

Fizikai méretek

Dimenzió:
Tömeg: 

L 130x W110 x H 165 cm
180 kg

Mûködési hômérséklet: –20 °C to +60 C°

Energiaellátás

Mûködési idô:
Akkumulátor:

12 óra 
40/80 Ah Lithium ion akkumulátor csomag

Meghajtás és navigáció

Sebesség:
maximális lejtô: 

13 km/h (3,6 m/s)
15°

Meghajtás:
négykerék meghajtás és 2/2 kormánymû elôl 
és hátul, BLDC motorok, elektronikus fékrendszer

Navigáció: GPS, Odometria (mechanikus és vizuálisl)

Felderítés:
éjjel-nappali kamera, hôkamera és 360° panoráma 
kamerarendszer

Szenzorok:

Mozgásérzékelés:

CCD és/vagy infravörös hôkamera (emberészlelés 
80 m-es körben) 
Opcionális: veszélyesanyag-felismerés

Kommunikáció

Átvitel módja:
Átvitt tartalom:

WiFi, GSM 
riasztás- és státuszüzenetek, pozíció információk, 
videoképek (6-15 frames/s)

Folyamatos mûködés: (7/24) ôrjárat – Automatikus feltöltôrendszer

Külsô kapcsolat:
Központi biztonsági rendszer: valamennyi általánosan 
használt rendszerhez illeszthetô

SSENTINELENTINEL II. járôrrobot II. járôrrobot 
– a „null széria” – sorozatgyártásra készen!– a „null széria” – sorozatgyártásra készen!

Az elmúlt évek tapasztalatait és eredményeit felhasználva az SG-MAX Kft. 2009-
ben kezdte a szervizrobot-fejlesztést. Ennek során különös figyelmet fordítunk a ne-
uronhálók alkalmazására. Robotjainkat úgy tervezzük, hogy azok képesek legye-
nek önállóan navigálni bonyolult és dinamikusan változó emberi világunkban. 
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ve vontatmányok elhelyezését.  
A robotba teljesen új, saját 
fejlesztésû akkumulátor-rend-
szer került beépítésre, mely az 
automatikus töltés mellett a 
gyors manuális cserét is bizto-
sítja. 
Az önjáróképesség mellett fej-
lesztésre került a nagy távolsá-
gú (2–2,5 km) folyamatos kézi-
irányítást biztosító kommuniká-
ciós modul is.
Jelenleg a SENTINEL II. lánctal-
pas változatán dolgozunk. 
■ A „SENTINEL II.” robotok ál-

tal ellátható feladatok: 
� ôrjáratok végzése; � önálló 
és automatikus adatgyûjtés; 
� vészjelek továbbítása a köz-
pontba beavatkozás céljából; 
� automatikus kivonulás; � té-
ves riasztások ellenôrzése táv-
irányítással; � behatolások fel-
derítése és a nyomok rögzítése 
éjjel-nappallátó kamerákkal, 
hôkamerával, mikrofonnal; 
� panorámaképek készítése; 

� az útvonal és a pillanatnyi 
helyzet mûholdas térképen tör-
ténô megjelenítése a központi, 
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1. Szenzor modul • 1a. Pan/Tilt kamera modul: FIR, D&N zoomkamera zoom, IR lámpa, reflektor, 

hangszóró • 1b. 360° térkamera modul IR lámpával, MIC • 2. Antennamodul: WIFI, GSM, GPS, Digital 

Compass • 3. Sztereokamera-modul IR lámpával • 4. Elsô jelzôlámpa • 5. Futómû • 6. Levegôszûrô 

• 7. Kerék • 8. Vészleállító-gomb • 9. Hátsó jelzôlámpa • 10. Szervizkapcsolat • 11. Manuális töltô 

• 12. Hûtôrács

grafikus felhasználói felületen; 
� mozgás kültéri szabad tere-
pen, de képes lépcsôn is (max. 

30 cm magasság/fok) fel és 
lemenni.

Szabó Sándor, SG-Max Kft.
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