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Az elmilt évek tapasztalatait és eredmeényeit felhaszndlva az SG-MAX Kit. 2009-
ben kezdte a szervizrobot-fejlesztést. Ennek sordn kiildnés figyelmet forditunk a ne-
uronhdldk alkalmazésdra. Robotjainkat gy tervezziik, hogy azok képesek legye-
nek éndlléan navigdlni bonyolult és dinamikusan véltozé emberi vildgunkban, |

endkivil 0sszetett megol-

ddasok és technologidk al-
kalmazdsa mellett robofjaink
konnyen és jol haszndlhatoak,
valodi  segitséget  nyujtanak
Uzemeltet6ik szamara. Innovativ
fejlesztéi gdrdank kénnyen és
gyorsan képes reagdini a glo-
bdlis piac diktdalta valtozdsokra.
Robofjainkat a felhasznalds és
funkcio szerinti legoptimdlisabb
kivitelben épitjik meg az egye-
di igényeket szem eldtt tartva,
hogy technikai és koltség szem-
pontbdl is a leghatékonyabb
megoldds szllessen.
M A jar6rrobot 6ndlléan végez
Orjaratot kil- és beltéren egy-
arant. Az ér beavatkozdasa nél-
kil dolgozik a szamara kijeldlt,
betanitott dtvonalon. A robot az
6r szdmdra idedlis munkaesz-
kozt jelent, amely a tavoli szol-
galafi  helyérdl informdciokat
szolgaltat részére, mikdzben le-
het6vé teszi az adott terdlet af-
fogobb felderitését, valamint
csOkkenti a kockdzatokat. Az ér
barmely pillanatban dtveheti az
irdnyitast a robottol és egy adott
helyre irdnyithatja adott ese-
mény ellendrzésére. A robot fej-
left navigdacios rendszerrel ren-
delkezik, melynek révén auto-
ném maodon képes Orjaratok
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vegzésére. Kikeruli az dtjaban
levé akaddlyokat és sztereoka-
merdk és szenzorok révén akti-
van felligyeli a kijelOlt terGletet.
Kapcsolatot tart a kdzponttal.
M A fokozott mobilitds és rugal-
massdg egyre fontosabbd vdlik
a biztonsdg és védelem ferile-
tén. Példaul a repllétereken,
sportaréndkban vagy a gydrak,
ipartelepek védelmében. A biz-
tonsdgi rendszerekkel szemben
jelentésen megnétt a ,kdnnyen-
gyorsan” alkalmazhato koltség-
hatékony megolddsok irdnti
igény vilagszerte.

M A robofok szamara nem |éte-
zik nehéz vagy kellemetlen fel-
adat. Egyarant jol dolgoznak a
veszélyes anyagok (vegyi, bio-
I6giai, sugdrzds) kozelében
akdr kil- vagy beltéren. Az SG-
MAX jardrjobotja kivaléan kom-
bindlja a megeldzés és az ész-
lelés képességét.

M A Detekfor 2011. 3. szdma-
ban mutatkoztunk be a Senfinel
jarérrobot sajatfejlesztést pro-
totipusdval. A bemutatkozdsunk
sikeres volt és nagyon sok visz-
szajelzést és hasznos Vvéle-
ményt kaptunk. Az azéta elfelt
id6ben tovabb Iéptink és kifej-
lesztettik az dj jarGrrobotunkat.
A SENTINEL Il. — autés nyelven

sz6lva — egy ,null széria” vagy-
is sorozatgyartasra mar alkal-
mas jarérrobot

M A fejesztése sordn sikerdlt a
jérérrobot fébb tulajdonsagait
az elsé prototipushoz képest je-
lent@sen bdviteni és jobbd ten-
ni. Ez az eszkdz Uj kils6 meg-
jelenést kapott, megndvelitk a
sebességét (13 km/h) és moz-
gasanak pontossagadt, kicserél-

tk a feljes vezérlését. A
SENTINEL II.-t valddi terepjaro
képességel épitettik meg. Az Uj
belsé moduldris kialakitasa le-
hetévé teszi a specidlis alkal-
mazdsokhoz szikséges eszko-
z0k konnyd beépitését, illetve
hozzdillesztését, mint pl. robot-
manipuldtor vagy manipuldto-
rok elhelyezését, tovabbi speci-
alis kamerdk beillesztését, illet-

Fizikai méretek
Dimenzi¢:
Tomeg:

TECHNIKAI ADADTOK:

L 130x W110 x H 165 cm
180 kg

MUikodési hémérséklet:

-20 °C to +60 C°

Energiaellatds
Mukodési id6:
Akkumulator:

12 6ra
40/80 Ah Lithium ion akkumulator csomag

Meghajtds és navigdcié
Sebesség:
maximalis lejt6:

13 km/h (3,6 m/s)
15°

négykerék meghajtds és 2/2 kormanymd el6l

Mozgdsérzékelés:

SRR és hatul, BLDC motorok, elektronikus fékrendszer

Navigacio: GPS, Odometria (mechanikus és vizudlisl)

Felderités: éjjel-nappali kamera, hékamera és 360° panordma
kamerarendszer

Szenzorok: CCD és/vagy infravérds hékamera (emberészlelés

80 m-es kdrben)
Opciondlis: veszélyesanyag-felismerés

Kommunikdcié
Atvitel modja:
Atvitt tartalom:

WiFi, GSM
riasztds- és statuszlizenetek, pozici6 informaciok,
videoképek (6-15 frames/s)

Folyamatos mikddés:

(7/24) 6rjarat — Automatikus feltdltérendszer

Kilsé kapcsolat:

Kdzponti biztonsdgi rendszer: valamennyi dltaldnosan
haszndlt rendszerhez illeszthetd



ve vontatmdnyok elhelyezését.
A robotba fteljesen Uj, sajat
fejlesztésti akkumul@tor-rend-
szer kerUlt beépitésre, mely az
automatikus t6ltés mellett a
gyors manudlis cserét is bizto-
sifja.

Az 0njaroképesség mellett fej-
lesztésre kerllt a nagy tavolsa-
gu (2-2,5 km) folyamatos kézi-
irdnyitast biztosit6 kommunikd-
ciés modul is.

Jelenleg a SENTINEL II. lanctal-
pas vdltozatdn dolgozunk.

M A ,SENTINEL I.” robotok dl-
tal elldthato feladatok:

» Orjaratok végzése; P 6nallo
és automatikus adatgydijtés;
» vészjelek tovdbbitasa a koz-
pontba beavatkozds céljabol;
» automatikus kivonulds; » té-
ves riasztdsok ellendrzése tav-
iranyitassal; » behatoldsok fel-
deritése és a nyomok régzitése
éjjel-nappallatd  kamerdkkal,
hékameraval,  mikrofonnal;
» panordmaképek készitése;

jarsrrobot/sG-MAX SN

1. Szenzor modul » 1a. Pan/Tilt kamera modul: FIR, D&N zoomkamera zoom, IR ldmpa, reflektor,
hangszoré e 1b. 360° térkamera modul IR Ildmpdval, MIC * 2. Antennamodul: WIFI, GSM, GPS, Digital
Compass ¢ 3. Sztereokamera-modul IR ldmpdval » 4. EIsé jelzéldmpa ¢ 5. Futémii » 6. Levegdsziird
o 7. Kerék o 8. Vészledllito-gomb ¢ 9. Hdtso jelzéldmpa * 10. Szervizkapcsolat » 11. Manudlis télté
e 12. Hiitérdcs

L

» az utvonal és a pillanatnyi
helyzet miholdas térképen tor-
ténd megjelenitése a kdzponti,

grafikus felhaszndloi feluleten;
» mozgas kultéri szabad tere-
pen, de képes lépcsdn is (Max.

30 cm magassag/fok) fel és
lemenni.
Szabé Sdndor, SG-Max Kff.
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